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Padova, 16 giugno 1955

Macchinario per alimentazione del sinerotrone

Fermo restando il principio di sovrapporre nel circuito
del magnete le correnti continua ed alternata, secondo lo schema
previsto, si fa notare la possibilitd di ottenere cospicue econo-
mie nel macchinario,

La soluzione indicata ai costruttori prevede la conver-
sione preliminare della totale potenza di alimentazione prima-
ria in corrente continua e c¢id allo scopo di realizgzare la volu-
ta regolazione di tensione e di frequensza.

E' chiaro che, per quanto rigygarda la corrente continua,
¢id non & necessario; un semplice gruppo asincrono dinamo pud for-
nire la voluta stabilitd della componente continua, senza stabiliz-
zazione della velocitd, Solo per il generatore di corrente alterna-
ta occorre la stabilizzazione di velocita.

Limitando percid la prima conversione, da alternata in
continua, alla quota parte della potenza totale che deve essere
ritrasformata in corrente alternata, si consegue gid una econo-
mia,

Sembra tuttavia pilt semplice ed economico ricorrere ad
un gruppeo asincrono/alternatore con regolazione di giri,

Particolarmente adatto, per il rapporto di frequenze da rea-
ligzare (%5/20) mi sembra il gruppo Kraemer, che consente una rego-
lagione assai facile e sicura.

A questi concetti di ispiras lo schema allegato nel guale
le potenze delle singole macchine sono indicate per orieatamento,
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A prescindere d quanto sopra si ritiene conveniente
(cid vale anche per lo schema primitive) prevedere una rego-
lazione atta a mantenere costante il rapporto yre la componen-
te aliernata e guella continua di eccitazione del magnete.

Sembra pift facile realizzare tale regolazione, a rap-
porto costante, in limiti stretti piuttosto che la deoppia rego-
lazione indipéndente delle due correnti.

Su questo punito mi riserveo di ritornare con maggiore
dettaglio.
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