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1. - INTRODUZIONE.

Tra i diversi standard di interconnessione strumentazione-elaboratore il CAMAC, pro-
posto dai gruppi NIM ed ESONE, riflette meglio le esigenze della strumentazione nell'ambi-
to della {isica nucleare ; questa strumentazione @& infatti normalmente concentrata in un uni-
o luogo e raggiunge una elevata velocita di trasferimento dati.

Nel nostro laboratorio si sta sviluppando un sistema di acquisizione dati costituito da un
minicalcolatore PDP11/34 a 16 Kword di memoria collegato mediante un controller (ORTEC
DC011) aun crate CAMAC (NUCLEAR ENTERPRISE),

Nel presente lavoro sono presentate alcune routines in MACRO11 danoi realizzate, che
costituiscono un software di base utilizzabile per sviluppare i programmi di acquisizione da

ti in linguaggio evoluto, FORTRAN, sotto sistema operativo RT11 v, 03,

2. - REGISTRI DEL. CRATE CONTROLLER,

I1 crate controller & visto dalla CPU del PDP11 come un insieme di quattro registri a
16 bit di lettura e scrittura che servono a scambiare dati, comandi e informazioni sullo sta
to del CAMAC,

L'indirizzo di tali registri viene determinato da otto ponticelli del crate;nel nostro caso &

statosceltotra 1640]08 e 164016g. All'inizio di una operazione sul dataway CAMAC il Control



Monitor Register (all'indirizzo 164010g) conterra 1'FNA e le informazioni riguardanti il tipo

di trasferimento dati (Fig. 1). Alla fine nel Control Monitor Register si troveranno le infor-

is;:
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mazioni relative all'esito dell'FNA e in particolare i valoridi X e Q,
Gli altri tre registri (Data Low Register, Data High Register e Lam Low Register) vengo
no utilizzati per accumulare i dati scambiati tra il calcolatore e il CAMAC e a segnalare le

stazioni che eventualmente hanno generato il segnale di LAM (Fig. 1).

3. - LAM PROCESSING,

Il crate controller agsocia le 23 stazioni del crate CAMAC a un set di 23 vettori di in-
terrupt, costituiti ciascuno da due word della memoria del PDP11,

L'indirizzo di base di questo insieme di vettori & modificabile mediante tre ponticelli che
risiedono sull'interfaccia ; nel nostro caso & 10408.

11 segnale di LAM pud es‘sere generato da un cassetto che ha completato una operazione
di 1/0, Quanv;io il crate controller riceve questo segnale lancia a sua volta una Bus Request
al PDP11,

I1 servizio di una Bus Request nel PDP11 consiste in alcune operazioni svolte dall'hard-

ware che provvedono a salvare nello stack i valori correnti del Program Counter e del Pro-



gram Status e a caricare al loro posto i valori programmati nel vettore di interrupt, nel nostro

caso associato alla stazione da cui & partito il LAM,

4. - MODULI SOFTWARE,

1 moduli software che abbiamo realizzato sono i seguenti:

a) INIT : inizializza il crate controller;

b) ENALAM : abilita i segnali di LAM;

c) DISLAM : disabilita i segnali di LAM;

d) WAIT : mette il processor in stato di wait fino a che non giunge un interrupt;
e) EXEC : esegue una FNA ;

f) LAMLNK : collega il LAM di una stazione a una routine di servizio.

Di seguito sono riportati i sorgenti di questi programmi autodocumentati (Figg. 2, 3 e 4).
In Fig., 5 & riportato un programma FORTRAN usato per provare alcune di queste routines,

Per un sistema di acquisizioné driven event di questo tipo, l'efficienza, ovvero la percen
tuale di LAM effettivamente serviti, & 1 fino a un rate di eventi di 1 KHz, fino a scendere al
10% alla frequenza di 10 KHz,

Come ultima osservazione, ricordiamo che siccome i 23 vettori di interrupt si estendono
dalla locazione 1040g in su, occorre evitare che i programmi vadano ad allocarsi su di essi.

Cio @ possibile per esempio con 1'opzione:
.../BOTTOM: 1500

nella fase di link dei programmi,
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